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บทที่ 2 
เอกสารและงานวิจัยท่ีเก่ียวของ 

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------ 

 

การทําวิจัยเรื่องแนวทางการพัฒนาและเพ่ิมประสิทธิภาพระบบกลองวงจรปด  มหาวิทยาลัย

ราชภัฏพิบูลสงคราม ผูวิจัยไดทําการศึกษา แนวคิด ทฤษฎี และเอกสาร งานวิจัยตาง ๆ ท่ีเก่ียวของมา

เปนแนวทางในการประกอบการทําวิจัย ดังนี้ 

 

2.1 แนวคิด ทฤษฎี ท่ีเก่ียวของกับระบบกลองวงจรปด 

 2.1.1 ความหมายของกลองวงจรปด 

   กลองวงจรปด หรือ โทรทัศนวงจรปด หรือ CCTV ยอมาจากคําวา Closed Circuit 

Television ซ่ึงเปนระบบบันทึกภาพท่ีใชดูภาพจากกลองวงจรปดในพ้ืนท่ีเปนสวนตัวท่ีไมสามารถ

เปดเผยตอสาธารณะได หรือระบบถายทอดสัญญาณภาพจากกลองวงจรปดท่ีติดต้ังไวตามจุดตาง ๆ 

ภายในวงจรเดียวกันมาเก็บไวยังเครื่องบันทึกภาพ ซ่ึงปกติแลวระบบ CCTV นี้ จะใชในการบันทึก

เหตุการณตาง ๆ เก็บไว และใชเปนพยานหรือหลักฐานในการเอาผูกระทําความผิดหากเกิดเหตุข้ึน 

และนําไปในการจับภาพพ้ืนท่ีเฉพาะจุด เพ่ือใชในการเฝาระวังในบริเวณหรือพ้ืนท่ีท่ีตองการตรวจสอบ 

เชน สถานท่ีราชการ สถานศึกษา บริษัท รานคา อาคารบานเรือน ลานจอดรถ หรือสถานท่ีจุดเสี่ยง 

ตาง ๆ ซ่ึงในสวนของระบบกลองวงจรปดท่ีจะนําไปใชงานไดนั้น ตองประกอบไปดวยอุปกรณสําหรับ

จับภาพ รับ-สงสัญญาณ บันทึกภาพ จอแสดงภาพ และสายสัญญาณตาง ๆ แตในบางสถานท่ีก็จะใช

อุปกรณพิเศษเพ่ิมเติมข้ึนอยูกับลักษณะสถานท่ีหนางานและงบประมาณท่ีตองใชในการติดต้ังดวย 

 จากการศึกษา ผูวิจัยยังพบอีกวา ในปจจุบันระบบกลองวงจรปดหรือ CCTV ท่ีนิยมติดต้ัง             

มีรูปแบบและระบบท่ีใชกับกลองไดมีการพัฒนาไปไดในหลากหลายรูปแบบ แตละรูปแบบก็จะมี

ความสามารถท่ีแตกตางกัน ซ่ึงผูวิจัย ไดศึกษาเอกสารคูมือของกลอง CCTV หลาย ๆ รูปแบบแตละ

ยี่หอตางก็แสดงคุณสมบัติ ความสามารถของเทคโนโลยีของตนเอง 

 2.1.2 ประเภทของกลองวงจรปด 

   กลองวงจรปดสวนมากท่ีนิยมใชงานกันในปจจุบันมี 2 แบบ คือ แบบท่ี 1 กลอง

ติดต้ังตายตัว หรือ กลองติดอยูกับท่ี (Fixed Camera) กลองวงจรปดท่ีติดต้ังไปแลวไมสามารถจะขยับ

ตัวกลอง หรือหมุนเปลี่ยนทิศทางมุมมองในการดูภาพจากกลองวงจรปดได แบบท่ี 2 กลองสามารถ

หมุนปรับทิศทางได (Moving Camera) กลองวงจรปดหมุนปรับทิศทางและซูมภาพได โดยผานทาง 

เครื่องควบคุม (Key Board Control) สามารถหมุนรอบตัวเองได 360 องศา และ ซูมภาพไดไกล 

100-300 เมตร (แลวแตรุนของกลองวงจรปด) เชน เลนสปรับขนาดภาพ (Zoom Lens) สามารถปรับ

ขนาดภาพไดมีหลายแบบหลายขนาด และฐานกลองหมุนปรับทิศได (Pan & Tilt unit) ท่ีสามารถ

เปลี่ยนทิศทางไดหลายทิศทาง ท้ังมุมตํ่ามุมสูง เปนตน 
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   ในระบบกลองวงจรปดนั้น ประกอบดวยอุปกรณหลักๆ คือ ตัวกลอง CCTV เครื่อง

บันทึกกลองวงจรปด สายสัญญาณ ฯลฯ และกลองวงจรปดท่ีใชในปจจุบันสามารถแยกประเภทออก

ได 5 ประเภท ซ่ึงในแตละประเภทตัวกลองถูกแบงตามรูปทรง มีรายละเอียดตามลักษณะของการ

นําไปใชงานและคุณสมบัติ ดังนี้ 

 

1) กลองวงจรปดแบบมาตรฐาน (Box Cameras) เปนกลองท่ีชนิดท่ีมีราคาไมแพง 

ข้ึนอยูกับรุนและความคมชัดของกลองมีจุดเดนอยูท่ีสามารถเปลี่ยนเลนสเพ่ือปรับมุมมองของภาพ 

เหมาะสําหรับพ้ืนท่ีท่ีมีแสงสวาง มีท้ังแบบใชในอาคาร (Housing Indoor) และแบบใชนอกอาคาร 

(Housing Outdoor)  

 

 

ภาพท่ี 1  กลองวงจรปดแบบมาตรฐาน (Box Cameras) 

2) กลองวงจรปดแบบโดม (Dome Cameras) เปนกลองท่ีถูกออกแบบใหมีขนาด

เล็กกะทัดรัด เหมาะกับการติดต้ังภายในอาคาร สามารถหมุนปรับมุมกลองได 360 องศา กลองชนิดนี้

เหมาะสําหรับพ้ืนท่ีท่ีมีแสงสวางตลอดเวลา สํานักงานตางๆ นิยมติดต้ังบนฝาเพดาน เม่ือติดต้ังกลอง

วงจรปดแบบโดมจะทําใหไมมีใครสังเกต เพราะขนาดท่ีกะทัดรัดกลมกลืนกลับฝาเพดาน และไมเหมาะ

กับการใชภายนอกอาคาร  

 

 

ภาพท่ี 2  กลองวงจรปดแบบโดม (Dome Cameras) 
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3) กลองวงจรปดแบบอินฟาเรด (Infrared IR Camera) เปนกลองทีทําจากวัสดุท่ี

ทนทานสามารถใชงานไดท้ังกลางวันและกลางคืน มีคุณสมบัติในการจับภาพในท่ีมืดสนิทได ตัวกลองมี

จะแสดงภาพเปนเปนภาพสีในตอนกลางวัน และเปลี่ยนไปแสดงภาพขาวดําในตอนกลางคืน และ

ดานหนาของกลองจะมีหลอด LED  อินฟราเรดท่ีจะสงแสงสวางอัตโนมัติในตอนกลางคืน เหมาะกับ

การใชงานในสถานท่ๆี คอนขางมืด 

 

 

 

ภาพท่ี 3  กลองวงจรปดแบบอินฟาเรด (Infrared IR Camera) 

4) กลองวงจรปดแบบซูม (Zoom Camera) เปนกลองท่ีมีความสามารถในการซูม 

หมุนรอบตัวเอง กมเงยได และยังสามารถต้ังกลองใหหมุนไปตามจุดท่ีกําหนดไดโดยอัตโนมัติ มีท้ังท่ี

ติดต้ังภายในอาคารและแบบภายนอกอาคาร และสามารถควบคุมไดผานคียบอรด (Key Board) หรือ

จะควบคุมผานทางไกลผานทางอินเตอรเน็ต ปจจุบันกลองวงจรปดแบบนี้ เรียกวากลองสปดโดม 

(Speed Dome) 

 

 

 

ภาพท่ี 4  กลองวงจรปดแบบซูม (Zoom Camera) 
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5) กลองวงจรปดแบบไอพี (IP Camera) ยอมาจาก Internet Protocol Camera 

เปนกลองวงจรปดท่ีนิยมใชกันมากในปจจุบัน หลักการทํางานเหมือนกลองวงจรปดท่ัวไปใชสําหรับ

การบันทึกภาพเคลื่อนไหว แตท่ีแตกตางจากกลองวงจรปด CCTV แบบ Analog คือ สามารถสงและ

รับขอมูลผานเครือขายคอมพิวเตอรและอินเทอรเน็ตได โดยผูใชงานสามารถดูภาพสดไดจากทุกท่ีทุก

เวลาผานระบบอินเตอรเน็ตดวยโปรแกรมท่ีมาพรอมกับกลองหรือดูผานทางเว็บบราวเซอร (Web 

Browser) บางรุนมีคุณสมบัติในการซูม หมุนรอบตัวเอง เปนกลองท่ีมีฟงกชั่นพิเศษตางๆ มากมาย 

และสามารถจะรับและสงขอมูลภาพและเสียงไดพรอมๆ กัน  

 

 

ภาพท่ี 5  กลองวงจรปดแบบไอพี (IP Camera) 

สวนในระบบตาง ๆ ท่ีสําคัญจะสรุปแบบท่ีใชงานกัน ดังนี้ 

5.1) กลองไอพีชนิดรวมท่ีศูนยกลาง (Centralized) ซ่ึงกลองจะเชื่อมตอกับ 

NVR (Network Video Recorder–NVR) เพ่ือสงภาพมาบันทึก และจัดการการแจงเตือน (Alarm 

Management) 

5.2) กลองไอพีชนิดแยกจากศูนยกลาง (Decentralized) คือ ไมจําเปนตอง

มีเครื่องบันทึก NVR โดยกลองจะบันทึกภาพโดยตรงไปยังสื่อจัดเก็บขอมูลดิจิตอล เชน การด

หนวยความจํา (SD Card) แฟลชไดรฟ (Flash Drives) หรือฮารดดิสกไดรฟ (Hard Disk Drives)  

 

 2.1.3 ระบบของกลองวงจรปด 

ระบบกลองวงจรปด มีระบบหลักๆ อยู 3 ระบบ ประกอบไปดวย ระบบ Analog,  

ระบบ HD และ ระบบ IP  มีรายละเอียดและหลักการทํางาน ดังนี้ 

 

ระบบ Analog 

ระบบ Analog คือ ระบบ Analog มีตนทุนท่ีถูก เนื่องจากวามีกลองหลากหลายประเภทให

เลือกใช ต้ังแตระบบเล็กไป ถึงระบบใหญ ทําใหมีตัวเลือกสําหรับการใชงานประเภทตางๆ ไดอยาง

เหมาะสม 
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ระบบ HD 

ระบบ HD เปนท่ีนิยมใชงานกันมากประกอบไปดวย AHD, HD CVI, HD TVI   

 AHD คือ ระบบกลองวงจรปดในรูปแบบใหมท่ีพัฒนามาจากกลอง Analog ใหมี

ประสิทธิภาพดีข้ึนในระดับ HD 720p (1280 x 720) และHD 1080p (1920×1080) มีความสามารถ

สงผานสายสัญญาณไกลถึง 500 เมตร โดยใชสาย Coaxial RG-6 ถาเปนการอัพเกรดจากระบบ 

Analog เดิมไมตองทําการติดต้ังเดินสายใหม สามารถใชงานรวมกับบาลัน (Balun) เดิมของระบบ 

Analog ได  โดยใชเทคโนโลยีท่ีพัฒนาจากเทคโนโลยี Y/C ของระบบภาพ TV เทคโนโลยีการกรอง

สัญญาณ เทคโนโลยีการลดสัญญาณรบกวน 3D Noise ทําใหไดภาพท่ีมีความละเอียดสูง และระบบ 

AHD จะไมมีการบีบอัดหรือการเขารหัสทําใหภาพท่ีไดเปน Real-Time ไมมีการหนวงของสัญญาณใน

การสงสัญญาณ และเม่ือเปรียบกับสัญญาณ CVBS ท่ีมีความละเอียดเทากันแตคุณภาพของภาพของ 

AHD ดีกวา  อีกท้ังระบบเปนแบบเปดสามารถใชงานกับกลองและเครื่องบันทึกท่ีเปน AHD เหมือนกัน

ไดสามารถนํากลองในระบบเดิม (D1/960H) มาใชรวมกันได ทําใหคุมคาในการลงทุนประหยัด

คาใชจายในการอัพเกรดระบบเดิม AHD ซ่ึงไดรับการคิดคนโดย novel technique pioneered  โดย 

ITE Tech. Inc., ไดแยกมาตรฐานนี้ออกมาเปน 3 แบบ ดังนี้   

1) AHD-L คือ ความละเอียดของภาพหนาจออยูท่ี 1000 x 600 pixel ซ่ึง 

อยูระหวางระบบ Analog 1 แบบ 960H (960×576) และระบบ Network HD 720p เปนแบบนี้ตํ่าสุด

ในตระกูลของ AHD รุนนี้ถาใชงานสามารถเลือกใชงานกับระบบ DVR รุนเกา ๆ ได แตภาพท่ีไดก็จะ

เปนแบบ 960H เทานั้นจะไมไดคุณภาพสูงเทา 720P  

2) AHD-M คือ ระบบกลองวงจรปดท่ีมีความละเอียดสูงถึง 1280 x 720  

pixel เทียบเทากับระบบ HD720p (1.0MP IPC) การใชงานตองเลือกใชกับ AHD-M DVR ดวยถึงจะ

ทําใหเราไดภาพท่ีดีท่ีสุด ซ่ึงหมายความวาคุณภาพจะสูงกวา AHD-L 

3) AHD-H คือ ระบบความละเอียดสูง อยูท่ี 1280 x 720 pixel หรือ 

ระบบ HD 1080P หรือ 2 ลาน pixel 2 Mega pixel 

จุดเดนของระบบ AHD 

    -  ราคาถูกเนื่องจากตัวกลองวงจรปดนั้นมีหนาท่ีแคสงภาพไปเทานั้น 

    -  สงสัญญาณไดไกล ไมเกิน 500m (มีสัญญาณรบกวน) 

    -  เหมาะสําหรับกับงานติดต้ังท่ีบานและออฟฟศท่ีเดินสายไมเกิน 100 m 

จุดดอยของระบบ AHD 

    -  มีสัญญาณรบกวนได ในกรณีเดินสายไกล ๆ 

    -  เปนสินคาท่ีเนนราคา รุนท่ีเปน Hight Spec. จะมีจําหนายนอยมาก 

    -  เดินสายไกลเกิน 100m ตองระวังเรื่องสัญญาณรบกวน 
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HD CVI คือ ระบบกลองวงจรปดแบบ Analog ใหมลาสุดท่ีสามารถใหความคมชัด

ของภาพระดับ HD 720p และ 1080p โดยใชสายสัญญาณ Coaxial หรือ RG6 แบบ Analog ท่ีใชใน

กลองแบบเดิม  โดยทีมวิจัยและพัฒนาเทคโนโลยีของ Dahua มีความละเอียดอยูสองแบบ  คือ 720p 

(1.3 Megapixel 1280H×720V) และ 1080p (2.0 Megapixel 1920H×1080V) กลาวคือ สามารถ

ใชการเดินสายระบบ Analog แบบเดิม แตสามารถใหความละเอียดของกลองไดสูง ราคาถูก สามารถ

ทดแทนกลองในระบบ Analog เดิมไดโดยไมตองเดินสายสัญญาณใหม 

จุดเดนของระบบ HD CVI 

-  กลองความละเอียด 1Mpixel จะสงสัญญาณภาพผานสายไดไกลสูงสุด 

ประมาณ 500-800 m ตามคุณภาพสายและสัญญาณรบกวน 

-  กลองความละเอียด 2Mpixel จะสงไดไมเกิน 300-500 m 

-  แกสัญญาณรบกวนออกจากภาพได ดวยเทคนิคของระบบดิจิตอล 

-  ใชสาย Coaxial(RG 75 ohm) ดังนั้นในกรณีท่ีมีระบบ Analog เดิมอยู 

แลวสามารถเปลี่ยนกลองและเครื่องบันทึกไดโดยไมตองเดินสายใหม ใชสายเดิมไดเลย 

-  ใชสายเสนเดียวสามารถรับไดท้ังภาพ เสียง (กลองท่ีมีไมลในตัว) ควบคุม 

กลองได(กลองท่ีสั่งสายไดซูมได)  และเขาเมนูกลองได (กลองท่ีมี OSD menu เขาไปปรับคาตาง ๆ ใน

กลองได เชน โหมดยอนแสง โหมดสี โหมดอินฟาเรด เปนตน) 

จุดดอยของระบบ HD CVI 

-  หากมีสัญญาณรบกวนมากหรือเดินสายไกลมากเกินไป จะไมมีภาพข้ึน 

-  มีราคาแพงกวาระบบ AHD แตถูกกวาระบบ IP-Camera 

 

HD TVI คือ เทคโนโลยีกลองวงจรปด หรือ HD Transport Video Interface เปน

เทคโนโลยีการสงภาพท่ีใหความคมชัดในระดับ HD ซ่ึงอยูบนพ้ืนฐานของการสงสัญญาณผานสาย

เคเบิล Analog ท่ัวไป โดยท่ีกลองมีการเพ่ิม Chip ท่ีมีคุณลักษณะพิเศษท่ีเปนตัวสงสัญญาณผานแบบ 

HD ใสลงไปในตัวกลอง และใช Chip แบบพิเศษเชนกันเปนตัวรับสัญญาณใสลงไปในเครื่องบันทึก ทํา

ใหสามารถขยายการสงภาพและปรับคุณภาพความคมชัดของวีดีโอได และ HD TVI มีการรับการสง

สัญญาณท่ีความถ่ีตํ่าพรอมกับสัญญาณแบนดวิดทท่ีมากข้ึน และคุณภาพของภาพท่ีใหรายละเอียด

ไดมากยิ่งข้ึนและสีท่ีดีกวาเดิม สงสัญญาณในลักษณะ 2 ทิศทาง ซ่ึงสามารถใชในการควบคุม           

กลองประเภท Speed Dome การปรับคาพารามิเตอรตาง ๆ เปนตน เครื่องบันทึก HD TVI สามารถ

รองรับการเชื่อมตอไดท้ังกลอง Analog ท่ัวไปและกลอง HD TVI ท่ีใหภาพความคมชัดระดับ HD ซ่ึง

งายตอการอัพเดตระบบเกาใหไดภาพในระดับ High Definition คลายกันกับระบบ HD SDI  โดย HD 

TVI เปนมาตรฐานใหมของระบบ HD ของกลอง analog ซ่ึงจะเปนท่ีนิยมในตลาดกลอง  วงจรปด ใน

สวนของ chip ตัวรับและสงสัญญาณไดรับการพัฒนาโดยบริษัทในอเมริกา และขายให กับโรงงาน

ผูผลิตท่ัวโลกเพ่ือนําไปผลิตสินคาท่ีเปน HD TVI นั่นหมายความวา HD TVI จะรองรับการทํางาน



 

10 

รวมกับอุปกรณแบรนดท่ีหลากหลายไดเปนอยางดีและ HD TVI จะเปนเทคโนโลยีใหมซ่ึงในตลาด

กลองยังไมเปนท่ีรูจักมากนัก แตดวยมาตรฐานท่ีเต็มไปดวยความสามารถลูกเลนและการแสดงผลท่ีดี

นั้นทําใหเทคโนโลยีนี้เปนท่ียอมรับไดอยางแนนอน 

จุดเดนของระบบ HD TVI 

-  มีผูผลิตหลายยี่หอ มีจําหนายหลากหลายรูปแบบ 

-  มีขอดีของระบบดิจิตอล แบบเดียวกับของ HD CVI  

-  กลองความละเอียด 1Mpixel จะสงสัญญาณภาพผานสายไดไกลสูงสุด 

ประมาณ 500-800 m ตามคุณภาพสายและสัญญาณรบกวน 

-  กลองความละเอียด 2Mpixel จะสงไดไมเกิน 300-500m 

-  แกสัญญาณรบกวนออกจากภาพได ดวยเทคนิคของระบบดิจิตอล 

-  ใชสาย Coaxial(RG 75 ohm) ดังนั้นในกรณีท่ีมีระบบ Analog เดิมอยู 

แลวสามารถเปลี่ยนกลองและเครื่องบันทึกไดโดยไมตองเดินสายใหม ใชสายเดิมไดเลย 

-  ใชสายเสนเดียวสามารถรับไดท้ังภาพ เสียง (กลองท่ีมีไมลในตัว) ควบคุม 

กลองได(กลองท่ีสั่งสายได ซูมได อยางเชนกลองสปดโดมหรือกลองซูม) และเขาเมนูกลองได (กลองท่ีมี 

OSD menu เขาไปปรับคาตาง ๆ ในกลองได เชน โหมดยอนแสง โหมดสี โหมดอินฟาเรด เปนตน) 

จุดดอยของระบบ HD TVI 

-  เปนเทคโนโลยีท่ีผูพัฒนา มีหลากหลายยี่หอ ลักษณะเหมือนกับบริษัท 

แอปเปลผลิตระบบปฏิบัติการ IOS ข้ึนมาใชเอง สําหรับเครื่องของตัวเอง เปรียบเหมือน Dahua ท่ีใช

ระบบ HD CVI และ Google ผลิตระบบปฏิบัติการ Android ข้ึนมาใหหลาย ๆ คนใช (เหมือนกับระบบ 

HD TVI แตตางกันตรงท่ี HD TVI ไมไดมีผูพัฒนาอยางเปนทางการ เชนเดียวกับ Google แตมีหลาย

คนพัฒนารวมกันโดยพยายาม ทําออกมากลาง ๆ ใหใชรวมกันได) 

-  มีซอฟแวรในการดูบนมือถือหลากหลายรูปแบบตามแตละยี่หอ ทําใหผูท่ี 

เลือกใชระบบนี้ตองสอบถามผูขาย และทดลองใชซอฟแวรสําหรับการดูบนสมารทโฟน 

 

ระบบ IP 

ระบบ IP หรือกลองวงจรปด แบบเครือขาย IP CCTV  เปนกลองท่ีสงสัญญาณแบบดิจิตอล 

และมีระบบประมวลผลภาพภายในตัว  ดังนั้น กลองลักษณะนี้สามารถบันทึกภาพในตัว หรือ สามารถ

ดูภาพไดโดยไมตองมีเครื่องบันทึกภาพ แตราคาของกลองจะคอนขางสูงกวาทุกระบบ เนื่องจากมี

ระบบประมวลผลภาพในตัว จึงทําใหกลองสามารถคางหรือหยุดการทํางานไดเม่ือมีความรอนสูง 

ระบบนี้จะมีมาตรฐานรองรับ คือ มาตรฐาน ONVIF เปนมาตรฐานกลาง และไมเหมือน AHD HDCVI 

HDTVI ท่ีไมเปนมาตรฐานกลางทําใหสามารถใชสินคาผสมผสานกันได เชน กลอง 10 ตัว แตละยี่หอ 

เครื่องบันทึกแตละยี่หอ แตทุกตัวนั้นมีมาตรฐาน ONVIF ก็สามารถทํางานรวมกันได ดังภาพท่ี 1 การ

เชื่อมตอ IP CCTV 
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ภาพท่ี 6   การเชื่อมตอ IP CCTV 

ระบบกลอง IP CCTV มีความยืดหยุนตอการพัฒนาหรือนําไป ตอยอดระบบไดดีกวา ระบบ 

Analog และขามขีดขอจํากัดในเรื่องของระยะสายเชื่อมตอกลองไดหนวยงานภาครัฐไดเล็งเห็น

ความสําคัญของระบบนี้ ไดกําหนดลงในคุณสมบัติระบบกลองวงจรปดสําหรับหนวยงานราชการต้ังแต 

ป พ.ศ.2556 จนถึงปจจุบัน หากตองการจัดซ้ือจะมีตองคุณลักษณะพ้ืนฐานของระบบกลองโทรทัศน

วงจรปดสําหรับใชในงานรักษาความปลอดภัยท่ัวไปและตองมีคุณสมบัติมาตรฐาน ONVIF (เกณฑ

ราคากลางและคุณลักษณะพ้ืนฐานของระบบกลองโทรทัศนวงจรปดประจําป พ.ศ. 2560  ณ วันท่ี 11 

ตุลาคม 2560) 

 

 มาตรฐาน ONVIF 

 ONVIF (Open Network Video Interface Forum) คือ มาตรฐานกลางระดับโลกท่ีสามารถ

ใหกลองไอพีสามารถสื่อสารกับอุปกรณบันทึก หรืออาจพูดไดวาเปนมาตรฐานกลางของการสื่อสาร

ระหวางเครือขายอุปกรณวีดีโอ (IP-Based physical security) โดยไมตองพึงซอฟทแวรของแตละ

คายผูผลิตกลองวงจรปดเหมือนในอดีต แคเพียงเห็นสัญลักษณนี้ท่ีกลองไอพี (IP Camera) หรือ 

อุปกรณบันทึก (NVR หรือ Software) สามารถนํามาใชรวมกันได โดยผูใชสามารถท่ีจะเลือกกลอง ไอ

พี (IP Camera) แตละยี่หอท่ีมีสัญลักษณนี้ มาใชภายในระบบเดียวกันไดเลย 
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ONVIF เปนการรวมตัวของ องคกรท่ีพยายามพัฒนาใหเปนไปในรูปแบบหลักสากล ซ่ึงเปน

การรวมตัวกันอยางเปนทางการของกลุมบริษัท /องคกรท่ี ไมหวังผลกําไร (ONVIF) มีความมุงม่ันท่ีจะ

สรางระบบรักษาความปลอดภัยโดยเครือขายทางการตลาด ภารกิจหลักคือ การสงเสริมใหเกิดการ

พัฒนา และใชมาตรฐาน ONVIF เพ่ือเปดทางสําหรับการอินเทอรเฟซของผลิตภัณฑวิดีโอเครือขาย            

ท่ัวโลก หรือกลาวอีกนัยหนึ่ง สรางมาตรฐานสาหรับ IP (Internet Protocol) ผลิตภัณฑภายใต 

เครื่องหมาย ONVIF  สามารถท่ีจะสื่อสารกับอีกฝายหนึ่งได  โดยหนวยงานท่ีริเริ่มการจัดต้ัง  ONVIF 

นั้น เปนการรวมตัวกันระหวาง AXIS Communications Bosch & Sony โดยมีจัดต้ังเปนระบบ คอร

ปอเรชั่นอยางเปนทางการเม่ือวันท่ี 25 พ.ย. 2008 ปจจุบัน มีบริษัทท่ีเขารวมเปนสมาชิกรวมท้ังหมด

รวม 295 บริษัทท่ัวโลก 

 

ภาพท่ี 7  เครื่องหมาย ONVIF (Open Network Video Interface Forum) 

ขอมูลจากเกณฑราคากลางและคุณลักษณะพ้ืนฐานของระบบกลองโทรทัศนวงจรปดขอมูล 

 จุดเดนของกลองไอพี (IP-Camera) 

1) ความคมชัดของภาพสูงสุด มากกวา 10 Megapixel  

2) มีระบบประมวลผลภาพภายในตัวเองสามารถดูภาพไดโดยไมตองมีเครื่องบันทึก 

(ดูผานคอมพิวเตอรหรือมือถือ) 

3) มีการเพ่ิมเติมกลองเขาไปในระบบโดยไมตองเดินสายใหมเขาท่ีเครื่องบันทึก 

(สามารถเดินสายเขากับอุปกรณ SW-Hub ไดเลย) 

4) ภาพจะไมมีสัญญาณรบกวน เพราะเทคโนโลยีของระบบดิจิตอล  

5) มีระบบ POE (มีเฉพาะบางรุน) จายไฟในสาย UTP ไดโดยไมตองเดินสายไฟ 

แตตองใช SW-Hub ท่ีรองรับระบบ POE หรือใช NVR ท่ีมีระบบ POE ในตัว 

6) สามารถเลือกใช Software ในการบันทึกได (Software ท่ีจําหนายจะมีฟงกชั่น 

เยอะมาก เชน ระบบนับคน ระบบแจงเตือนขามสาขา เปนตน) 

7) รูปแบบการรับ-สงขอมูลแบบเดียวกับอุปกรณ Network มาตรฐาน ดังนั้น จะไม 

มีปญหาเรื่องเทคโนโลยีท่ีเกาหรือไมพัฒนาแลว (และไมมีสินคาจําหนายเหมือนระบบ HD-SDI) 

 

 



 

13 

จุดดอยของกลองไอพี (IP-Camera) 

1) ตัวกลองจะมีราคาแพงกวาทุกระบบ 

2) เครื่องบันทึกจะแพงกวาทุกระบบ 

3) ยิ่งภาพชัดก็จะยิ่งตองใช HDD ในการบันทึกมากข้ึนดวย 

4) ใชสายแลน UTP หรือสาย Fiber Optic ในการเดินสายและราคาสายจะสูงกวา 

สาย RG6 

5) ขอจํากัดในการเดินสายแลน คือ 100 m ถาไกลกวานั้นตองใชอุปกรณกระจาย 

สัญญาณ หรือระบบเครือขายสายใยแกวนําแสง (Fiber Optic Cable) 

6) ตองใชผูเชี่ยวชาญในการออกแบบระบบ คํานวณคาแบนดวิดทในการเลือกใช  

อุปกรณกระจายสัญญาณ การเลือก NVR (เครื่องบันทึกIP-Camera) และขอจํากัดของสาย 

7) กลอง IP-Camera บางยี่หอไมผลิต NVR (เครื่องบันทึกIP-Camera) ตองทําการ 

ซ้ือลิขสิทธิ์ซอฟแวรและราคาลิขสิทธิ์ซอฟแวรตอ 1 กลอง 

8) มีมาตรฐาน ONVIF แตการใชงานกลองวงจรปดและเครื่องบันทึกตางยี่หอและยัง 

ทํางานไดไมสมบูรณ เชน ไมสามารถใชเครื่องบันทึก Log in เขาไปในกลองเพ่ือต้ังคาความละเอียด 

หรือต้ังคาตาง ๆ ได และตองใชคอมพิวเตอรต้ังคากลองแตละตัวกอนเทานั้น เปนตน 

 

2.2  แนวคิด ทฤษฎี ท่ีเก่ียวกับประสิทธิภาพ 

สุรนาท ขมะณะรงค (2540) ไดกลาวถึง ประสิทธิภาพไววาประสิทธิภาพในระบบราชการมี

ความหมายรวมถึงการผลิตภาพและประสิทธิภาพ โดยประสิทธิภาพเปนสิ่งท่ีวัดไดหลายมิติตามแต

วัตถุประสงคท่ีตองการพิจารณา คือ  

1) ประสิทธิภาพในมิติของคาใชจาย หรือตนทุนการผลิต ไดแก การใชทรัพยากรการ

บริหาร คือ คน เงิน วัสดุ เทคโนโลยีท่ีมีอยูอยางประหยัดคุมคา และเกิดการสูญเสียนอยท่ีสุด  

2) ประสิทธิภาพในมิติของกระบวนการบริหาร ไดแก การทํางานท่ีถูกตองได

มาตรฐานรวดเร็ว และใช เทคโนโลยีท่ีสะดวกกวาเดิม  

3) ประสิทธิภาพในมิติของผลผลิตและผลลัพธ ไดแก การทํางานท่ีมีคุณภาพเกิด

ประโยชนตอสังคม เกิดผลกําไร ทันเวลา ผูปฏิบัติงานมีจิตสํานึกท่ีดีตอการทํางาน และบริการเปนท่ี

พอใจของลูกคาหรือผูมารับบริการ  

กันตยา เพ่ิมผล (2541) ไดกลาวถึง การพัฒนาประสิทธิภาพการทํางานวาเปนการปรับปรุง 

แกไข เพ่ิมเติมความสามารถ และทักษะในการทํางานของตนเองหรือผูอ่ืนใหดีข้ึน เจริญข้ึน เพ่ือให

บรรลุเปาหมายขององคการอันจะทําใหตนเองผูอ่ืนและองคการเกิดความสุขในท่ีสุด ซ่ึงการพัฒนา

ประสิทธิภาพการทํางานมีความสําคัญอยางยิ่งตอการพัฒนาองคการหรือการพัฒนาสังคม 

นอกจากนั้นการพัฒนาตนเองกับการพัฒนาประสิทธิภาพการทํางานยิ่งมีความสัมพันธกันอยางใกลชิด

อีกดวย กลาวคือ ประการแรกกอนท่ีคนจะเขาสูการทํางานในองคการหนึ่ง ๆ นั้น บุคคลนั้นตองมี
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ความรูความสามารถมีคุณสมบัติตรงตามท่ีองคการนั้นตองการ ซ่ึงบุคคลจะมีคุณสมบัติตามท่ีองคการ

กําหนดนั้นก็จะตองมีการพัฒนาตนเอง หรือไดรับการพัฒนาจากสถาบันตาง ๆ จนมีความสามารถ

เพียงพอท่ีจะเขาสูงาน และทํางานไดอยางมีประสิทธิภาพ ประการท่ีสองเม่ือบุคคลเขาสูงานแลวเปน

หนาท่ีขององคการท่ีจะตองพัฒนาบุคคลใหมีประสิทธิภาพ (ความสามารถ) ในการทํางานใหดีท่ีสุด 

เพ่ือประสิทธิผลขององคการ จึงกลาวไดวา การพัฒนาตนเองเพ่ือพัฒนาประสิทธิภาพการทํางานจะ

กอใหเกิดประสิทธิผลขององคการในท่ีสุดนั่นเอง 

ดิน ปรัชญาพฤทธ (2536) ไดใหความหมายประสิทธิภาพ (Efficiency) หมายถึง การ

สนับสนุนใหมีวิธีการบริหารท่ีจะไดรับผลดีมากท่ีสุดโดยสิ้นเปลืองคาใชจายนอยท่ีสุดนั้นก็คือการลด

คาใชจายดานวัตถุและบุคลากรลงในขณะท่ีพยายามเพ่ิมความแมนตรงความเร็วและความราบเรียบ

ของการบริหารใหมากข้ึน 

อุนิษา เลิศโตมรสกุล และคณะ (2553)  ไดศึกษาวิจัย เรื่อง ประสิทธิภาพของกลองวงจรปด 

(CCTV) ในการปองกันและปราบปรามอาชญากรรม พบวาประสิทธิภาพในการปองกันและ

ปราบปรามอาชญากรรมของกลองวงจรปด จําเปนท่ีจะไดรับการปรับปรุงและพัฒนาในดานจํานวน

กลองวงจรปด ควรมีการติดต้ังใหครอบคลุมทุกพ้ืนท่ี คุณสมบัติของกลองวงจรปด และการดูแล

บํารุงรักษาระบบกลองวงจรปด เพ่ือการปองกันและปราบปรามอาชญากรรม พบวาสถานีตํารวจ            

มีปญหาดานงบประมาณ การขาดความตอเนื่องในนโยบายและวิสัยทัศนของผูบริหาร การขาดการ

บํารุงรักษาและขาดผูเชี่ยวชาญ ดังนั้นแนวทางในการปรับปรุงและพัฒนาระบบกลองวงจรปดให

สามารถปองกันและปราบปรามอาชญากรรมไดอยางมีประสิทธิภาพควรมีการต้ังศูนยเฉพาะกิจข้ึน 

โดยมีกฎหมายรองรับมีการพัฒนาผูเชี่ยวชาญทางดานกลองวงจรปด การใชเทคโนโลยีอ่ืน ๆ เพ่ือเสริม

การทํางานของกลองวงจรปด รวมท้ังการกําหนดแนวทางการปฏิบัติในการใชกลองวงจรปด          ใน

ลักษณะท่ีเปนกฎหมาย เพ่ือรองรับการใชประโยชนในการปองกันและปราบปรามอาชญากรรม 

 

2.3  หลักการทํางานของกลองวงจรปด   

การทํางานของกลองวงจรปด CCTV คือ ระบบการบันทึกภาพเคลื่อนไหวท่ีถูกจับภาพโดย

กลองวงจรปด ท่ีไดติดต้ังตามบริเวณตาง ๆ มายังเครื่องบันทึก (DVR) และ สวนรับภาพดูภาพซ่ึง

เรียกวา จอภาพ (Monitor) และบันทึกลงไปยังเครื่องบันทึก เปนระบบสําหรับใชเพ่ือการรักษาความ

ปลอดภัย หรือการใชกลองถายวิดีโอท่ีมีหลายรูปแบบติดต้ังไวตามจุดตาง ๆ และสงสัญญาณไปยัง

สถานท่ีสวนตัวท่ีไมเหมือนการออกอากาศทีวี เชน สงภาพไปยังหองทํางานของเจาหนาท่ีรักษา            

ความปลอดภัย หรือสงภาพไปยังหองของเจาของบาน หรือหองทํางานสวนตัว 

การทํางานของ CCTV เริ่มจากตัวกลองท่ีเปนตัวรับสัญญาณภาพ จะรับภาพไดนั้นจะตองมี

แสงสองไปยังท่ีวัตถุท่ีตองการ และแสงนั้นจะตกกระทบวัตถุแลวจึงสะทอนกลับออกมา (ประสิทธิภาพ

กลองนั้นข้ึนอยูกับความไวแสง ซ่ึงจะสงผลใหคุณภาพของการทํางานแตกตางกันออกไป) และภายใน

จะมีตัวท่ีแปลงสัญญาณภาพเปนสัญญาณไฟฟา เพ่ือสงตอสัญญาณตามสายท่ีเชื่อมจากกลองไปสู
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เครื่องรับสัญญาณภาพ (DVR) แลวสงตอไปยังจอรับภาพ (Monitor) เพ่ือแสดงภาพท่ีไดจากตัวกลอง  

โดยปกติแลวนั้น ตัวกลองและจอภาพจะอยูตางสถานท่ีกัน ซ่ึงหลักการทํางานของระบบกลองวงจรปด

นั้นจะไมซับซอนมาก แตหากตองการใหภาพออกมาดีนั้นตองประกอบดวยองคประกอบหลายอยาง   

กลองวงจรปดจะแตกตางจากการออกอากาศโทรทัศนหรือดาวเทียม ซ่ึงเปนระบบเปด แตสัญญาณ

ภาพจากกลองวงจรปดจะไมถูกสงออกไปตามท่ีสาธารณะหรือออกอากาศ Broadcast หรือเรียกวา

ระบบปด คือ ภาพจากกลองวงจรปดจะถูกสงไปเฉพาะท่ีเทานั้น และอาจจะใชกลองวงจรปด สําหรับ

การตรวจสอบ การเฝาระวังในพ้ืนท่ีท่ีตองการตรวจสอบ เชน รานคา รานทอง บริษัท ท่ีพักอาศัย บอน

คาสิโน ทาอากาศยาน โรงงานอุตสาหกรรม ในสวนราชการ ธนาคาร โรงเรียน และวัด เปนตน ระบบ

กลองวงจรปดจะทํางานอยางตอเนื่อง โดยเปดอัดภาพท้ิงไวตลอดเวลาหรือทํางานเฉพาะเหตุการณก็

ได  ในสมัยกอนนั้นเม่ือเรามีการติดต้ังกลองวงจรปด ภาพท่ีสูงมาจากกลองจะวิ่งมาตามสาย RG6 ซ่ึง

เหมือนสายอากาศทีวีหรือสายจานดาวเทียมแลวจะเขามาสูตัวแบงภาพในจอทีวีใหเปน 4 ชอง 8 ชอง 

หรือ 16 ชองภาพ และภาพท่ีออกจากเครื่องแบงจะเขามาอัดเก็บไวในมวน VDO ระบบ VHS อัดได 8 

ชั่วโมง หรือ 12 ชั่วโมง แลวแตความยาวของเนื้อเทป 

กลองซ่ึงเปนอุปกรณสําคัญท่ีใชในการจับภาพท่ีใชกันอยูในปจจุบันสามารถแบงออกได ดังนี้ 

1) กลองสําหรับดูภาพบริเวณท่ีมีแสงสมํ่าเสมอ เชน ในออฟฟศท่ีมีแสงไฟตลอดเวลา  

2) กลองอินฟาเรด (INFRA-RED หรือ IR) เหมาะกับบริเวณท่ีตองการมองเห็นภาพ 

ในเวลากลางคืน หรือพ้ืนท่ีมีแสงนอยมาก จนถึงมืดสนิท กลองลักษณะแบบนี้จะมีหลอดอินฟาเรด 

ลอมรอบอยูหนาเลนส เพราะกลองตองอาศัยแสงอินฟาเรดชวยในการมองภาพ   

3) กลองเดย/ไนท (DAY/NIGHT หรือ D/N) สามารถดูภาพไดท้ังท่ีมีปริมาณแสงมาก 

จนถึงปริมาณแสงนอย และกลองเดย/ไนทแตกตางจากกลองอินฟาเรดตรงท่ีกลองเดย/ไนทจะตอง

อาศัยแสงเขาชวย แตกลองอินฟาเรดไมตองการแสงชวยก็สามารถดูภาพได  

4) กลองยอนแสง (BACKLIGHT) มีการชดเชยแสงของ CCD ในตัว คือ สามารถปรับ

สภาพแสงของกลองใหเหมาะกับปริมาณแสงท่ีเปลี่ยนแปลงไป ทําใหไดภาพท่ีแสงสมํ่าเสมอ  

 

 ระบบการบันทึกภาพมีอยู 3 ประเภท ไดแก 

1) ระบบการบันทึกดวยเทปในกรณีท่ีใชกลองเพียงแคตัวเดียว อุปกรณก็ไม 

จําเปนตองมีเครื่องปรับแตงสัญญาณวีดีโอ (Video Processor) คือ สัญญาณจากกลองโดยตรงเขาสู

เครื่องบันทึกเทป และจากเครื่องบันทึกเทปสูมอนิเตอร แตหากใชงานหลายกลองจําเปนตองมีเครื่อง

ปรับแตงสัญญาณวีดีโอ (Video Processor) และการบันทึกแบบนี้หากจะตองการเก็บการบันทึกเทป

ไว หากเนื้อเทปหมดจะตองมีมวนเทปไวเปลี่ยนดวย   

2) ระบบการบันทึกดวยเครื่องบันทึกภาพดิจิตอล (Digital Video Recorder หรือ

DVR) เครื่องบันทึกชนิดนี้จะมีเครื่องปรับแตงสัญญาณวีดีโอ (Video Processor) จะรวมสวนของ 

Video Processor และสวนบันทึก Recorder ไวในเครื่องเดียว โดยมากจะเปนแบบมัลติเพลกเซอร 
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มีจํานวนชองสัญญาณ 4, 9 และ 16 ชอง ตามความตองการของผูใช และบันทึกภาพภาพลงสู

ฮารดดิสก ยิ่งขนาดความจุฮารดดิสกมีมากก็จะยิ่งสามารถไดยาวนานยิ่งข้ึน สวนการดูภาพจากเครื่อง

เพียงแคตอมอนิเตอรหรือทีวีเขากับตัวเครื่องเทานั้น   

3) ระบบการบันทึกดวยคอมพิวเตอร (Computer Based Advance DVR) ระบบ

การ บันทึกดวยคอมพิวเตอรสามารถบันทึกไดยาวนานมากกวาระบบอ่ืน รวมถึงการปรับปรุงคุณภาพ 

ของภาพท่ีทําการบันทึก แตท้ังนี้ข้ึนอยูกับความสามารถของเครื่องคอมพิวเตอรและความสามารถ 

ของผูใช ระบบนี้จึงเปนตัวเลือกสําหรับผูท่ีมีขัดความสามารถในการใชงานระบบคอมพิวเตอรสูง และ

เครื่องคอมพิวเตอรท่ีมีคุณภาพสูง   

 

2.4 หลักการพิจารณาคุณสมบัติหรือลักษณะของกลองวงจรปด  

การพิจารณาคุณสมบัติหรือลักษณะของกลองวงจรปด จะคํานึงถึงองคประกอบ ดังตอไปนี้ 

2.4.1 ชนิดของกลอง การเลือกชนิดของกลองวงจรปด จะตองพิจารณาถึงพ้ืนท่ีท่ีติดต้ังดวย วา

มีแสงสวางมากนอยเพียงใด เพราะหากเปนกลองวงจรปดธรรมดาท่ัวไป ในชวงเวลากลางคืน หรือชวง

ท่ีมีแสงนอยก็จะมองเห็นภาพไมชัดเจน 

2.4.2 ขนาดของแผนรับภาพ (IMAGE SENSOR) หากมีขนาดใหญข้ึนจะสามารถมองภาพได

มุมท่ีกวางข้ึน เชน ขนาด 2/3”, ½”, 1/3” และ ¼” เปนตน   

2.4.3 ความเร็วของชัตเตอร (ELEC- TRONIC SHUTTER SPEED) ความเร็วของชัตเตอรสูงทํา

ใหสามารถจับภาพท่ีมีการเคลื่อนไหวไดดีข้ึน  

2.4.4 ชนิดของเลนส แบงออกเปน 3 ประเภท คือ  

1) FIX LENS เปนเลนสท่ีมีระยะตายตัว ไมสามารถปรับระยะและโฟกัสของภาพได  

- Board Lens เปน fix lens ใชเรียกกับ กลองวงจรปดชนิดโดม 

- CS Mount Lens เปน fix lens ใชเรียกกับ กลองวงจรปดมาตรฐาน 

2) AUTO-IRIS LENS เปนเลนสท่ีปรับระยะและโฟกัสของภาพได สามารถปรับการ 

รับแสงไดอัตโนมัติ ใชเรียกกับ กลองวงจรปดแบบมาตรฐาน  

3) Vari-Focal LENS เปนเลนสท่ีปรับระยะและโฟกัสของภาพได ใชเรียกกับกลอง 

วงจรปดอินฟาเรด  

2.4.5 ความละเอียดของภาพ (TV LINE) หากความละเอียดของภาพสูงจะทําใหภาพคมชัด ซ่ึง

ปจจุบันมีต้ังแต 330, 350, 380, 420, 480, 520, 540 TV LINE  

2.4.6 ความสามารถในการรับแสง ILLUMINATION (LUX)  ยิ่งตัวเลขตํ่ายิ่งมีประสิทธิภาพดี

เพราะสามารถเห็นในท่ีมืดหรือมีแสงสวางนอย  

2.4.7 การปรับสมดุลของแสงสีขาว (WHITE BALANCE) คือ การปรับสมดุลของแสงใหมีสีท่ี

ถูกตอง ซ่ึงหากเปน AUTO หมายความวากลองวงจรปดจะปรับสีใหถูกตองโดยอัตโนมัติ  
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2.4.8  อุปกรณเสริมในการติดต้ัง ไดแก   

1) อุปกรณฐานกลองปรับทิศทางได (PAN/TILL UNIT) ทําใหกลองสามารถเปลี่ยน 

ไดหลายทิศทาง ท้ังมุมตํ่า มุมสูง ทางดานซาย และทางดานขวา  

2) เลนสปรับขนาดภาพ  (ZOOM LENS)  เปนอุปกรณเพ่ือเพ่ิมความสามารถในการ

ขยายภาพโดยการซูมเขา-ออก ซ่ึงควบคุมการทํางานดวยมอนิเตอร (MOTORIZEN ZOOM LENS)  

3) อุปกรณหุมกลอง (HOUSING) เพ่ือชวยใหกลองมีความคงทนตอสภาวะอากาศ  

 

2.5 งานวิจัยท่ีเก่ียวของกับระบบกลองวงจรปด 

 ณัชชารีย บวรชัยกุลพัฒน (2558) การสํารวจปจจัยกําหนดการตัดสินใจซ้ือกลองวงจรปด 

ผูวิจัยพบวา ปจจัยดาน ผลิตภัณฑ ราคา การจัดจําหนาย และ การสงเสริมการตลาด มีผลตอการ

ตัดสินใจซ้ือกลองวงจรปด โดยเม่ือศึกษาลึกลงไปในรายละเอียดของแตละปจจัย พบวา กลุมท่ีเปน

ลูกคาท่ัวไปใหความสําคัญใน ดานผลิตภัณฑเปนอันดับแรก ท้ังในเรื่องของคุณสมบัติของกลองวงจร

ปด ความหลากหลายในการ เลือกซ้ือ รวมท้ังยี่หอก็มีอิทธิพลตอการตัดสินใจซ้ือในขณะท่ีกลุมท่ีเปน

ชางติดต้ังนอกจากจะให ความสําคัญในดานผลิตภัณฑแลวนั้น ยังใหความสําคัญในดานราคา 

 สมบัติย มงคลชัยชนะ (2550) ทําการศึกษาวิจัยเรื่องกลองโทรทัศนวงจรปดเพ่ือการศึกษา           

มีวัตถุประสงคเพ่ือศึกษารายละเอียดการทํางานของกลองโทรทัศนวงจรปดการทดสอบครั้งนี้ใช

ตัวอยางการทดสอบ ปอมรักษาความปลอดภัย และหองเรียน 746 อาคาร 7 มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี

ราชมงคลลานนา เขตพ้ืนท่ีพิษณุโลก โดยมีแนวทางการศึกษาประกอบไปดวย การทดสอบการทํางาน

ของกลองโทรทัศน หลักการทํางานของกลองโทรทัศนวงจรปด และรายละเอียดในการดําเนินงาน

เก่ียวกับกลองโทรทัศนวงจรปด จากผลการทดสอบพบวา กลองโทรทัศนวงจรปดนี้สามารถทํางานไดดี 

ระบบภาพและระบบเสียงดี สามารถนําไปใชงานในการรักษาความปลอดภัย และงานดานการเรียน

การสอบ สามารถลดคาใชจายไดเปนอยางดี 

 สุรียพร ไทยสา และศิวพร วันแกว (2553 ) ไดกลาววา การประยุกตใช Web Camera ใน

การทดแทนการใชกลองวงจรปดเพ่ือชวยในการรักษาความปลอดภัยภายในองคกรโดยทําการติดต้ัง

โปรแกรม Webcam XP ท่ีเครื่อง Server เพ่ือเปนตัวกลางในการใหบริการและถายทอดสัญญาณ

ภาพจากกลอง Webcam ผานทางระบบเครือขายโดยผูใชงานสามารถเรียกดูภาพจากกลองผานทาง

โปรแกรม Web browser ท่ีอยูท้ังในระบบเครือขายแลน (LAN) 

 สุทธิชาญ อุนทะวงษ (2552) ไดศึกษา ระบบตรวจจับและประมวลผลภาพจากกลอง พบวา 

มีวัตถุประสงคเพ่ือศึกษาระบบกลองวงจรปดในยุคปจจุบันท่ีมีอยางแพรหลาย โดย รวบรวมขอมูลทาง

คุณสมบัติของระบบกลองวงจรปดประเภทตาง ๆ เชน ประเภทของตัวกลองวงจรปด ความละเอียด

ของภาพท่ีกลองสามารถบันทึกได การเชื่อมตอตัวกลองเขาสูระบบ เครื่องบันทึกภาพ รูปแบบการอัด

บีบภาพ และไดทําการเก็บตัวอยางจากสถานท่ีทดลอง และเก็บขอมูลตัวอยางภายใน มหาวิทยาลัย

ราชภัฏเลย โดยไดทําการเก็บตัวอยางขอมูลและคุณสมบัติของระบบกลองวงจรปด เพ่ือนําไปวิเคราะห 
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ถึงความเหมาะสมระหวางสถานท่ีท่ีทําการติดต้ังกลองวงจรปด ซ่ึงจากการวิเคราะหสามารถ สรุปไดวา 

กลองวงจรปดบางสวนท่ีทําการติดต้ังภายในมหาวิทยาลัยราชภัฏเลย ไมมีความเหมาะสมกับสถานท่ี

ทําการติดต้ัง เพราะขาดคุณสมบัติบางอยางท่ีทําใหระบบกลองวงจรปดทํางานไดอยางไมเต็ม

ประสิทธิภาพ 

 ดํารง เฮงรวมญาติ (2544) ระบบรักษาความปลอดภัยโดยใชกลองวีดีโอผานเว็บ บราวเซอร 

ระบบรักษาความปลอดภัยโดยใชกลองวีดีโอผานเว็บบราวเซอร คือ ระบบกลองท่ีติดต้ังกลองวีดีโอ ณ 

จุดท่ีตองการตรวจสอบดูแลรักษาความปลอดภัย โดยใชโปรแกรมตรวจจับความเคลื่อนไหวของกลอง

วีดีโอพรอมท้ังบันทึกเปนไฟลภาพวีดีโอ  

 เชิดชัย ศรีโสภา (2556) ไดศึกษาวิจัยเรื่องปจจัยภายนอกท่ีมีอิทธิพลตอการตัดสินใจของ

ผูบริโภค การวิจัยครั้งนี้ มีวัตถุประสงค เพ่ือศึกษาปจจัยตาง ๆ ท่ีเก่ียวของเพ่ือนํามาจัดทํากรอบแนว 

ทางการพิจารณาใชระบบกลองวงจรปดสําหรับงานรักษาความปลอดภัยองคกรอยางมีประสิทธิภาพ 

ผลการศึกษาวิจัย พบวา สวนใหญสามารถประยุกตใชความสามารถของกลองวงจรปดในการลด

อาชญากรรม สามารถดูยอนหลังได ฟงเสียงได และมองเห็นในท่ีมืดได พ้ืนฐานการจัดหากลองวงจร

ปด คือ การจัดซ้ือ การเตรียมการ การสงมอบงาน การดําเนินงานข้ันตอน คือ ระบุความตองการ

พ้ืนฐาน ระบุความตองการของกลองวงจรปด ขอกําหนดดานเทคนิค ติดต้ังระบบ และการตรวจสอบ 

ประเมินผลการทํางานของระบบ 

 วิภาวี พรหมสะอาด (2555) ไดศึกษาและบรรยายไววา การเลือกกลองวงจรปดชนิดของ

กลองวงจรปด มีหลายชนิดหลายแบบ ซ่ึงสามารถแบง ได ด้ังนี้   

    1) กลองวงจรปดท่ีใชเลนสแบบ CS MOUNT เปนกลองวงจรปดท่ีตองใชเลนสตอกับ

กลองวงจรปดทําใหเกิดภาพ ขอดี คือ สามารถเปลี่ยนเลนสไดตามความเหมาะสมและความตองการ   

    2) กลองวงจรปดแบบ FIXED LENS หรือ BOARD LENS เปนกลองวงจรปดท่ีไม 

สามารถเปลี่ยนขนาดเลนสไดโดยเลนสจะมีขนาดคงท่ีซ่ึงยึดติดมากับแผงวงจร   

    3) กลองวงจรปดแบบโดม เหมาะสําหรับสถานท่ีท่ีตองการควบคุมความสวยงาม 

หรือไมตองการใหสังเกตเห็นวามีการติดต้ังกลองวงจรปด   

    4) กลองวงจรปดแบบอินฟราเรด เปนกลองวงจรปดท่ีสามารถมองเห็นภาพในท่ีมืด 

สนิทหรือตอนกลางคืนได มีแบบโดมและแบบ ทรงกระบอกท่ีสามารถกันน้ําได 
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